
固定块
model PRB

台板

举模臂
model PRA

可快速装卸。

装卸型举模臂。

A/4

PRA 2 B S0200

PRA 2 B0200 PRB 2

模具引出长度 (mm) ※用4位数表记 成套型号的末尾加写 S

成套型号 （举模臂＋固定块）

举模臂型号 固定块型号

模具引出长度 A

载荷

举模臂固定块

模具挡块

台板

尺寸

PRA2　PRA3　PRA5

尺寸

PRA2　PRA3　PRA5
尺寸

PRB2　PRB3　PRB5

模具引出长度 (mm) ※用4位数表记

1

1

● 压力机运行时的激烈振动将导致部件磨损。 因此建议在运行时拆下举模臂。

● 请注意固定块 PRB与 PRB □ F(PRF用固定块 )的规格不同。
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固定块
model PRB

台板

举模臂
model PRA

可快速装卸。

装卸型举模臂。

A/4

PRA 2 B S0200

PRA 2 B0200 PRB 2

模具引出长度 (mm) ※用4位数表记 成套型号的末尾加写 S

成套型号 （举模臂＋固定块）

举模臂型号 固定块型号

模具引出长度 A

载荷

举模臂固定块

模具挡块

台板

尺寸

PRA2　PRA3　PRA5

尺寸

PRA2　PRA3　PRA5
尺寸

PRB2　PRB3　PRB5

模具引出长度 (mm) ※用4位数表记

1

1

型号表示

模具引出长度  mm 200 250 315 355 400 450 500 560 630 710 800 850 900 950 1000

PRA 2

容许荷重 ※ kN 8 8 5 5 4 4 3 2 . 5 2 . 5 － － － － － －

滚轮数量 3 4 4 5 5 6 6 7 7 － － － － － －

质量 kg 3 . 1 3 . 7 4 . 2 4 . 7 5 . 1 5 . 5 5 . 9 6 . 6 7 . 2 － － － － － －

PRA 3

容许荷重 kN － － 16 16 13 10 8 8 8 6 5 5 4 4 3

滚轮数量 － － 4 4 5 5 6 6 7 7 7 8 8 8 9

质量 kg － － 7 . 6 8 . 4 9 . 5 10 11 . 1 12 . 1 13 . 4 14 . 7 16 . 3 17 . 4 18 . 4 19 . 2 20 . 3

PRA 5

容许荷重 kN － － － － 25 20 16 16 13 13 10 10 8 8 8

滚轮数量 － － － － 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9

质量 kg － － － － 10 . 4 11 . 4 12 . 2 13 . 6 15 . 1 16 . 9 18 . 1 19 . 2 20 . 1 21 . 5 22 . 5

※ 容许荷重，是指从模具挡块到模具引出长度1/4的位置上所能承受的重量。 要选定容许荷重(kN)×台数后大于模具重量的举模臂。
SI单位的换算式：模具重量（kN） = 模具重量（kgf）× 9.8 ÷ 1000

● 模具搭载于举模臂的速度应低于  ： 50 mm/s　● 模具的搬运速度应低于  ： 100 mm/s　● 质量内不包含固定块。

模具引出长度  1 200 ～ 1000 mm
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PRA 2 B0200

1

5665 6556

80
12

35
45

47
.1

6.
4

26.321.2

6.
4

ø27

54 5465 6554
63

80
12ø27

75 7565 6775
79

80
12ø27

PRA2-0200B-S

PRA2-0250B-S

PRA2-0315B-S

50

292
250

357
315

S

2
2

滚
轮

高
度

 2

安
装

面
高

度
60

以
上

举模臂全长 242
模具引出长度 200 可动式

模具挡块

滚轮

容许荷重位置

举模臂
PRA2-0200B

固定块
PRB2

举模臂
PRA2-0250B

固定块
PRB2

60
以

上

举模臂
PRA2-0315B

固定块
PRB2

60
以

上

容许荷重位置

模具引出长度 (mm) 

※用4位数表记

容许荷重位置

台板

台板

台板

台板

PRA2-0560B-S

PRA2-0630B-S

PRA2-0450B-S

PRA2-0500B-S

ø27

72 7272 7265 6772

113

80
12

82 8282 8265 6782

125

80
12

78 7878 78 787865 69

140

80
12ø27

90 9090 90 909065 67

158

80
12ø27

ø27

66 666665 6866
89

80
12ø27

78 787865 6578
100

80
12ø27

PRA2-0355B-S

PRA2-0400B-S

397
355

442
400

2
2

450

2

492

542
500

602

560

672

630
2

2
2 容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

举模臂
PRA2-0450B

60
以
上

举模臂
PRA2-0500B

举模臂
PRA2-0560B

举模臂
PRA2-0630B

60
以
上

60
以
上

60
以
上

举模臂
PRA2-0355B

举模臂
PRA2-0400B

60
以
上

60
以
上

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

台板

台板

台板

台板

台板

台板

容许荷重位置

容许荷重位置

外形尺寸图

型　　　　号 PRA 2-
0200 B

PRA 2-
0250 B

PRA 2-
0315B

PRA 2-
0355B

PRA 2-
0400 B

PRA 2-
0450 B

PRA 2-
0500 B

PRA 2-
0560 B

PRA 2-
0630 B

模具引出长度 mm 200 250 315 355 400 450 500 560 630

举模臂全长 mm 242 292 357 397 442 492 542 602 672

质　量 kg 3 . 1 3 . 7 4 . 2 4 . 7 5 . 1 5 . 5 5 . 9 6 . 6 7 . 2

模具引出长度  1 200 ～ 630 mm
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PRA 2 B0200

1

5665 6556

80
12

35
45

47
.1

6.
4

26.321.2

6.
4

ø27

54 5465 6554
63

80
12ø27

75 7565 6775
79

80
12ø27

PRA2-0200B-S

PRA2-0250B-S

PRA2-0315B-S

50

292
250

357
315

S

2
2

滚
轮

高
度

 2

安
装

面
高

度
60

以
上

举模臂全长 242
模具引出长度 200 可动式

模具挡块

滚轮

容许荷重位置

举模臂
PRA2-0200B

固定块
PRB2

举模臂
PRA2-0250B

固定块
PRB2

60
以

上

举模臂
PRA2-0315B

固定块
PRB2

60
以

上

容许荷重位置

模具引出长度 (mm) 

※用4位数表记

容许荷重位置

台板

台板

台板

台板

PRA2-0560B-S

PRA2-0630B-S

PRA2-0450B-S

PRA2-0500B-S

ø27

72 7272 7265 6772

113

80
12

82 8282 8265 6782

125

80
12

78 7878 78 787865 69

140

80
12ø27

90 9090 90 909065 67

158

80
12ø27

ø27

66 666665 6866
89

80
12ø27

78 787865 6578
100

80
12ø27

PRA2-0355B-S

PRA2-0400B-S

397
355

442
400

2
2

450

2

492

542
500

602

560

672

630

2
2

2 容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

举模臂
PRA2-0450B

60
以
上

举模臂
PRA2-0500B

举模臂
PRA2-0560B

举模臂
PRA2-0630B

60
以
上

60
以
上

60
以
上

举模臂
PRA2-0355B

举模臂
PRA2-0400B

60
以
上

60
以
上

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

固定块
PRB2

台板

台板

台板

台板

台板

台板

容许荷重位置

容许荷重位置

举
模
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A 举
模
臂

 P
R

A

举
模
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PRA 3 0315

1

PRA3-0315B-S

PRA3-0355B-S

PRA3-0400B-S PRA3-0450B-S

PRA3-0500B-S

69 6970 69

12
12

0

ø33

54
.5

9
9

45

52

26.3

747470 74

12
12

0

ø33

83 8370 83

12
12

0

ø33

86 868670 86

113 12
12

0

79 7970 79 7979

125 12
12

0

ø33

80

79

100

78

89

74 76 78

77

2
2

2
2

PRA3-0560B-S

ø33

9170 91 9191

140 12
12

0

7791

2
21.2

B S

442

400

397

355

492

450

542

500 560

602

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

滚
轮

高
度

 2

安
装

面
高

度
10

0以
上

举模臂全长 357

模具引出长度 315

滚轮

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0315B

10
0以

上

10
0以

上

举模臂
PRA3-0355B

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0400B

举模臂
PRA3-0450B

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0500B

10
0以

上

10
0以

上

举模臂
PRA3-0560B

10
0以

上

可动式
模具挡块

台板

台板

台板

台板

台板

台板

台板

容许荷重位置

模具引出长度 (mm) 

※用4位数表记

ø33

112 11270 112 112 112 112 112 112
250 12

12
0

12170 121 121 121 121121
238 12

12
0

113 11370 113 113 113 113113
225 12

12
0

106 10670 106 106 106 106106
213 12

12
0

ø33
116 11670 116 116 116116

200 12
12
0

101 10170 101 101 101101
178 12

12
0

PRA3-0710B-S

PRA3-0900B-S

PRA3-0950B-S

PRA3-0850B-S

PRA3-1000B-S

PRA3-0800B-S

76

75

76

76

80

81

121

ø33

ø33

ø33

ø33

ø33

PRA3-0630B-S
8770 87 87 8787
158 12

12
0

ø33

8087

2

752
710

842
800

892
850

942
900

992
950

2
2

1042
1000

2
2

2
2

672

630

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0710B

举模臂
PRA3-0800B

举模臂
PRA3-0850B

举模臂
PRA3-0900B

举模臂
PRA3-0950B

举模臂
PRA3-1000B

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0630B

10
0以
上

台板

台板

台板

台板

台板

台板

台板

外形尺寸图

型　　　　号 PRA 3 -
0315B

PRA 3 -
0355B

PRA 3 -
0400 B

PRA 3 -
0450 B

PRA 3 -
0500 B

PRA 3 -
0560 B

PRA 3 -
0630 B

PRA 3 -
0710 B

PRA 3 -
0800 B

PRA 3 -
0850 B

PRA 3 -
0900 B

PRA 3 -
0950 B

PRA 3 -
1000 B

模具引出长度 mm 315 355 400 450 500 560 630 710 800 850 900 950 1000
举模臂全长 mm 357 397 442 492 542 602 672 752 842 892 942 992 1042

质　量 kg 7 . 6 8 . 4 9 . 5 10 11 . 1 12 . 1 13 . 4 14 . 7 16 . 3 17 . 4 18 . 4 19 . 2 20 . 3

模具引出长度  1 315 ～ 1000 mm

举
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PRA 3 0315

1

PRA3-0315B-S

PRA3-0355B-S

PRA3-0400B-S PRA3-0450B-S

PRA3-0500B-S

69 6970 69

12
12

0

ø33

54
.5

9
9

45

52

26.3

747470 74

12
12

0

ø33

83 8370 83

12
12

0

ø33

86 868670 86

113 12
12

0

79 7970 79 7979

125 12
12

0

ø33

80

79

100

78

89

74 76 78

77

2
2

2
2

PRA3-0560B-S

ø33

9170 91 9191

140 12
12

0

7791

2

21.2

B S

442

400

397

355

492

450

542

500 560

602

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

滚
轮

高
度

 2

安
装

面
高

度
10

0以
上

举模臂全长 357

模具引出长度 315

滚轮

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0315B

10
0以

上

10
0以

上

举模臂
PRA3-0355B

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0400B

举模臂
PRA3-0450B

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0500B

10
0以

上

10
0以

上

举模臂
PRA3-0560B

10
0以

上

可动式
模具挡块

台板

台板

台板

台板

台板

台板

台板

容许荷重位置

模具引出长度 (mm) 

※用4位数表记

ø33

112 11270 112 112 112 112 112 112
250 12

12
0

12170 121 121 121 121121
238 12

12
0

113 11370 113 113 113 113113
225 12

12
0

106 10670 106 106 106 106106
213 12

12
0

ø33
116 11670 116 116 116116

200 12
12
0

101 10170 101 101 101101
178 12

12
0

PRA3-0710B-S

PRA3-0900B-S

PRA3-0950B-S

PRA3-0850B-S

PRA3-1000B-S

PRA3-0800B-S

76

75

76

76

80

81

121

ø33

ø33

ø33

ø33

ø33

PRA3-0630B-S
8770 87 87 8787
158 12

12
0

ø33

8087

2

752
710

842
800

892
850

942
900

992
950

2
2

1042
1000

2
2

2
2

672

630

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置
10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

10
0以
上

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0710B

举模臂
PRA3-0800B

举模臂
PRA3-0850B

举模臂
PRA3-0900B

举模臂
PRA3-0950B

举模臂
PRA3-1000B

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

固定块
PRB3

举模臂
PRA3-0630B

10
0以
上

台板

台板

台板

台板

台板

台板

台板

举
模
臂
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PRA5-0400B-S

PRA5-0560B-S PRA5-0630B-S

PRA5-0500B-SPRA5-0450B-S

PRA 5 0400

1

ø2
2

ø33

93 9380

85

93

12

12

54
.5

9

26.321.2 9

51

63.5

67

80 82 82 82 82

85

95 9580 95

85

95

12

ø2
2

ø2
2

10280 102 102

85

102
158 12ø33

8880 88 88

85

88
140 12

ø2
2

91

100

90
125

102 9088 90

92

ø2
2

2
2

2
2

500
450

550
500

630
610 680

560

113

B S

容许荷重位置容许荷重位置

容许荷重位置容许荷重位置

举模臂
PRA5-0400B

固定块
PRB5

举模臂全长 450
模具引出长度 400

举模臂
PRA5-0450B

固定块
PRB5

举模臂
PRA5-0560B

举模臂
PRA5-0500B

固定块
PRB5

举模臂
PRA5-0630B固定块

PRB5
固定块
PRB5

模具引出长度 (mm) 

※用4位数表记

滚
轮

高
度

 2

滚轮

可动式
模具挡块

台板

台板

台板

调整螺栓

台板

台板 台板

容许荷重位置

ø33

ø33 ø33

ø33

15以下

15以下 15以下

15以下 15以下

PRA5-0900B-S

PRA5-0950B-S

PRA5-1000B-S

PRA5-0850B-S

PRA5-0800B-S
113 11380 113 113 113

85

113
200 12

ø2
2

ø33

104 10480 104 104 104 104

85

104
213 12

ø2
2

111 11180 111 111 111 111

85

111
225 12

ø2
2

ø2
2

11080 110 110 110 110 110 110

85

250 12

103 10380 103 103 103 103 103 103

85

238 12

ø2
2

ø33

ø33

ø33

ø33

92

92

93

110 90

96

2
2

2
2

850
800

900
850

950
900

1000
950

1050
1000

2

PRA5-0710B-S
98 9880 98 98 98

85

98
178 12

ø2
2

ø33
92

2

760
710

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

容许荷重位置

举模臂
PRA5-0800B

举模臂
PRA5-0850B

举模臂
PRA5-0900B

举模臂
PRA5-0950B

举模臂
PRA5-1000B

举模臂
PRA5-0710B

台板

台板

台板

台板

台板

台板

固定块
PRB5

固定块
PRB5

固定块
PRB5

固定块
PRB5

固定块
PRB5

固定块
PRB5

15以下

15以下

15以下

15以下

15以下

15以下

外形尺寸图

型　　　　号 PRA 5 -
0400 B

PRA 5 -
0450 B

PRA 5 -
0500 B

PRA 5 -
0560 B

PRA 5 -
0630 B

PRA 5 -
0710 B

PRA 5 -
0800 B

PRA 5 -
0850 B

PRA 5 -
0900 B

PRA 5 -
0950 B

PRA 5 -
1000 B

模具引出长度 mm 400 450 500 560 630 710 800 850 900 950 1000
举模臂全长 mm 450 500 550 610 680 760 850 900 950 1000 1050

质　量 kg 10 . 4 11 . 4 12 . 2 13 . 6 15 . 1 16 . 9 18 . 1 19 . 2 20 . 1 21 . 5 22 . 5

模具引出长度  1 400 ～ 1000 mm
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PRA5-0500B-SPRA5-0450B-S

PRA 5 0400
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113

B S

容许荷重位置容许荷重位置

容许荷重位置容许荷重位置

举模臂
PRA5-0400B

固定块
PRB5

举模臂全长 450
模具引出长度 400

举模臂
PRA5-0450B

固定块
PRB5

举模臂
PRA5-0560B

举模臂
PRA5-0500B

固定块
PRB5

举模臂
PRA5-0630B固定块

PRB5
固定块
PRB5

模具引出长度 (mm) 

※用4位数表记

滚
轮

高
度

 2

滚轮

可动式
模具挡块

台板

台板

台板
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台板

台板 台板

容许荷重位置
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举模臂
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台板

● 机械加工弹簧销孔时，应按上述公差进行精加工。

● 施行现场适应性加工时，按 ø 8深 15加工。

● 固定块为 PRA 2型。

● 不使用举模滑轨时

● 使用举模滑轨时

台板上面与滚轮水平一致时

外形尺寸、 安装加工图

型　　　　号 PRB 2
质　量 kg 1 . 5
安装螺栓 2 -M 12 长 55
弹簧垫圈 2 -M 12
弹簧销 2 -ø 8 长 45
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● 固定块为 PRA 3型。

● 机械加工弹簧销孔时，应按上述公差进行精加工。

● 施行现场适应性加工时，按 ø10深 15加工。

● 不使用举模滑轨时

● 使用举模滑轨时時

台板上面与滚轮水平一致时

外形尺寸、 安装加工图

型　　　　号 PRB 3
质　量 kg 3 . 6
安装螺栓 4 -M 12 长 60
弹簧垫圈 4 -M 12
弹簧销 2 -ø 10 长 56
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※ 本图为PRA5-0500B-S型。

举模臂
PRA5-0500B

台板侧面宽度
（安装面高度）

80～150

15以下
超过15时，请向敝社咨询。

固定块
PRB5

台板

● 机械加工弹簧销孔时，应按上述公差进行精加工。

● 施行现场适应性加工时，按 ø10深 15加工。

● 固定块为 PRA 5型。

● 不使用举模滑轨时

● 使用举模滑轨时

台板上面与滚轮水平一致时

外形尺寸、 安装加工图

型　　　　号 PRB 5
质　量 kg 7 . 5
安装螺栓 4 -M 14 长 75
弹簧垫圈 4 -M 14
弹簧销 2 -ø 10 长 63
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※ 本图为PRA5-0500B-S型。
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台板侧面宽度
（安装面高度）

80～150

15以下
超过15时，请向敝社咨询。

固定块
PRB5

台板

定位螺栓（PRA 5为）

● 定位螺栓的有无

● 安装面高度不足时，使用调整螺栓，防止举模臂倾斜。

型　　　　号 PRA 2 PRA 3 PRA 5
定位螺栓 非附属品 非附属品 附属品

型　　　　号 PRA 5
安装面高度 80 mm ～ 150 mm 150 mm以上
调整螺栓的使用 需要 不需要
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